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NOTES ET PRECAUTIONS

TfTLe contrtle dbébascenseur doit °tre install ® p
cartes ad®quat esc pmtur! ldumsthaddade nne Wres

fLéali mentation du contr?*l eur doi t venir dobéun
valeur des fusibles doit respecter le code électrique

1711 est n®cessaire doinstall er reuwdwcontr@enddns catsalle r
mécanique. Pour la grosseur du conducteur, vérifier le code électrique. Une mise a la terre indirec
telle que | es conduites doeaux, peuvent caus:

peuvent étre généreés

fLe contr®'le doébascenseur contient des circuit
composante, il est nécessaire de toucher un objet de métal raccordé a la terre (GND) pour éviter u
décharge électrostatique afin de ne pas endommagedestiére.

f Dans | e but doé®viter des probl mes caus®s | ol
tous les points de connexion du cotpussance ; de | 6alimentation pr
jusqubau moteur

1 Prendre note que la garantidu contrle est de un an et débute a la facturation du contréle. Un
mauvais usage, une mauvaise connexion owtaespecd u man u e | de I 6utilis
|l a garanti e. Prendre note que;cbdbest seul ement

1 En cas danauvaise connexion, le contréleur est protégé par des TVS qui peuveRrticouitér.
Vérifier leur bon fonctionnement et les changer au besoin.

Conditions de fonctionnement

fLe voltage dbéentr®e 3 pha%,es peut varier de p

1 Fréquence statard 60HZ, 50HZ disponibles sur commande spéciale

T Temp®rature dopp®ration 0 ~ 45AC
1 Humidité relative 9%% ;
1 Pour le boitier standard néma 1, ne pas installer le contréleur dans un endroit poussiéreux ou L

endroit ou il y a un risque d'infiltration de. D'autres types de boitiers sont disponibles sur demande
(néma 4, 12 etc.).

1 Contacter Automatisation JRT Inc. si le moteur est installé a plus piedbOcontrdleur

1 Approbation CSA.



Informations générales:

Les contrdleurs de séri&/B-5000 ont étédéveloppés pour une opération et une installation rapide et
facile. Les contrdles contiennent des fonctions de diagnostics internes qui permettent une maintenan
facil e. De plus plusieurs foncti ons importantdegdine o gr
completement le manuel pour une installation rapide et sécuritaire. Prendre note que ce contrdleur |
fonctionne pas sans encodeur.

Caractéristigues générales

T Nombr e d&®t ages

 Maximum de cabines12



1. UTILISATION DU LCD (JRT-LCD) :

Cette section est un r ®s uMo® rdel dlawteinldii tcaei rG pc
complete

Le LCD permet de visualiser | 6®tat du contr ]
perforé, alarmes, etc.), de modifierdee gi st res de configuration de
des appels de cabine et paliers 7 di stance. L

| 6i nformation en fran-ais et en angl ai s.

Léutilitaire est mlactrdlumidescentesREE s® kaeDil «@OWHERYD indifjees
gue | 6utilitaire LEDR® cligndte powe mdiqRer que ke prBgEainmecfonctionne
normalement. Toutefois, si la DELL&ED2e r est e ®teinte ou all um®e
progpanme nodest pas en ®tat de marche, il faut co
Lorsque |l e contr®l|l e doéascelCb:=fera clignetér sor Acrarnt pooru b |
avertir | 6utilisateur.

1.1. CLAVIER:

Les touches YP/IDOWNeé per met tleeaux medud priocip@ix ou aux sousnus. De
plus, elles permettent de changer | a valeur

Les touches KEFT/RIGHT » permettent de positionner le curseur sur le paramétre a modifier.

La touche «ENTER» permet d'accéder a un seusnu. Deplus, cette touche permet
déenregistrer | a nouvelle valeur.

La touche €SCé per met de revenir aux menus princ
parametre.
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1.2. MENUS:

L6 ut i ILCD»acompmrnd dlifférents menus

MENUS PRINCIPAUX SOUS MENUS DIAGRAMME MENUS LCD OPTIONS ASCENSEUR
I 1 —DROTECTIONS
MOTEUR.
1— SUDERVISION
¢ *
23— PLACER APPELS | _ [1— PLACER ADPELS 2 — MODE CONTING -
CABNE& PALER [ | " ENMAINTENANCE —]
l P
3— ALARMES & 1— LISTE ALARMES 2 — HISTORIQUE 3— TROUBLEDE \
TROUBLEDEPORTE| »|  PRESENTES [ ®| DESALARMES [®|  PORTE
POSII000 SRk
l 4 SEULEMENT
4— ACCES AUX
REGISTRES
5 Mooi 1— MODE 2= DRE- 4— SERVICE 5— HORS S LaiADe
= =+ 3s = — SERV i | DORTE/OPTIONS
DIOPERATION [ ®| CONSTRUCTION[ »|  MANTENANCE [ ¥ 3 ~MANIENANCE —% =~ nmppenpant [ ®| SERVICE T
. 7= NIVEAU/DELAL
v kK Kkkk STATIONNEMENT
§— CONFIGURATION 1—OPTIONS 21— ENREGISTRER 3— POSIL000 = = v
ASCENSEURS&LCD [®|  ascensEvr [ | LESPLANCEERS [P caLm EncopEums [ P| 4T DATEETHEURE —# 5— LANGUE e
yy ADPELS CABINES
kkkk kkkk +
1— ACTIVER MODE 72— DISTANCE
- 9— GONG/BUZZER
CALIBRATION DARCOURUE L
- 10— RAPPELDE
6— CONTRASTEDE | _ [T—SAUVEGARDEDM _ | 8— RESTAURE DM 0— CREER TABLE 10— MODE CONSOLE SECOURS (FEL)
L'ECRAN —»  pLc—~1cD —®|  1cp—pPLC P ESPROCESSEUR [ P|DEPROGRAMMATION| T
11— ALIMENTATION
DE SECOURS
* v
v 2
7— COMPTEUR 1— NOMERE HEURE 2— NOMEREDEPART| _[3— NOMBRE DEPART 4— NOMBRE OUV. 5 — NOMBERE OUY.
D'OPERATION [ ®| ENMOUVEMENT [ »| [ENMONTEE | | ENDESCENTE | »| DPORTEAVANT [ | PORTEARRIERE
l 13 —CODEBLEU/
= S CABINE LIBRE
1— VERROUILLER 2— DEVERROULLLER 3 — CHANGERMOT
8—NOTDEPASSE [ '~ o8 — T T —» T rpase 7
5 14— AUTRES
v Pour plus de détails sur les A
9~ APROPOS : s X
Options, voir 'appendice C
L ]

Pour accéder a un menu

1 Appuyersur la touche &£SC» pour accéder a la liste des menus.
1 Appuyer sur les touchesUP/DOWN» pour choisir le menu désiré.

1 Appuyer sur la touche kKNTER» pour accéder a ce menu.
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1.2.1.

1.2.2.

Menu Supervision :

Le menu <Supervisior» affiche en temps réel les informa o n s sur I

| ascenseur . Ces i nformations peuvent
temporaire et final e. Lors doéun d®marr
| 6®cran sui vant s' affiche

EN SERVICE
IND=12

P=2569 V=500

Infor mations présentées

f Statut actuel de | 6ascenseur.
T IND = £tage 0% se situe | 6ascenseur.

1 P = Position actuelle du ruban perforé (seulement si le contréle a un ruban

perfore).
TV = Vitesse actuelle de | 6dascenseur
rubanperforé).
Soi l y a plus doéun st atLGD» affich®lesedifférentsl a n s
statuts présents a la seconde.
Lorsque | e contr®le doébascenseur est e
planchers, le « LCD » affichele contenudu«BDM8 3 e ~ | 6endroit
possi bl e de voir zenedelpate (DLONMecatréd éstde mémen t
gue | e nombre d6é®t ages.

Menu Acces aux registres :

Ce menu per met de | ire et do®crire da
«DMé sont wutilis®s pour configurer | 6as

1 Appuyer sur la touche kSC».

1 Appuyer sur les touchesUWP/DOWNe j usqgqudau mAGCES pr i
AUX REGISTRES».

1 Appuyer sur la touche kNTER».
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Choix du type registre:

1 Appuyer sur les touchesdP/DOWN » pour choisir le registre désire.
1 Appuyer sur la touche kNTER» pour enregistrer le choix.

ou

1 Appuyer sur la touche kSC» pour revenir au menu précédent.

Choix de reqistres:

1 DM, CH, HR, TIM, WR, AR (pour automate CJ1M).

TYPE DE REGISTRE

->DM

Choix du numéro du reqistre:

9 Appuyer sur les touchesLEFT/RIGHT » pour positionner le curseur sur le
chiffre a modifier.

1 Appuyer sur les touchesUWP/DOWN» pour changer le chiffre désiré.

1 Appuyer sur la touche KNTER» pour enregistrer le choix et passer au
prochain menu.

1 Appuyer sur la touche kKSC» pour revenir au menu précédent.

NUMERO REGISTRE

->DMO0000

Valeur du reqistre :

La valeur du registre est affichée sur le format hexadécimal et binaire.

1 Appuyer sur la touche kNTER» pour modifier la valeudu registre choisi.

14



1 Appuyer sur la touche kKSC» pour revenir au menu précédent.

DMO0OO0O0OO = 0001
0000000000000001

15" 8 4 0
ENTER = CHG

Modification de la valeur du registre:

91 Appuyer sur les touchesLEFT/RIGHT » pour positionner le curseuursle
chiffre a modifier.

1 Appuyer sur les touchesWP/DOWN» pour changer le chiffre désiré.

1 Appuyer sur la touche kNTER» pour enregistrer le choix et revenir au menu
précédent afin de visualiser la nouvelle valeur.

1 Appuyer sur la touche kSC» pour evenir au menu précédent.

->DMO0000

ACTUEL =0001
NOUVEAU = 1234

1.2.3. Menu Liste alarmes présentes :

BATTERIE CPU
OMRON A CHANGER

HR8001
ENTER->EFFACER

Ce menu per met de visualiser l es al ar
Lout i |Supewisom [eCDx affiche <P AS D6 A L»AI&RIGEe le controle
dbascenseur nda plus doaURDOWA>» podrpapeu y e r
défiler les alarmes.
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1.2.4.

1.2.5.

Pour voir les alarmes:

1 Appuyer sur la touche kKSC».

1 Appuyer sur les touchesUWP/DOWNE | u s qnu pranaipalcrre ARMES
& VERIFICATION E/S ».

1 Appuyer sur la touche kNTER ».

1 Appuyer sur les touches WP/DOWNe j us g u-nanu «LKSDBEU s
ALARMES PRESENTES>.

1 Appuyer sur la touche kNTER».

Pour effacer les alarmes

1 Appuyer sur la touche kNTER>», une nouvelle fenétre sera affichée pour
confirmer |'effacement des alarmes.

Menu Mode Construction :

Le mode Construction désactive temporairement certaines détections pour faciliter la
construction de la cabine de l'ascenseur en mode Inspection. Des qoetrible
d'ascenseur sera placé en mode Automatique et qu'un déplacement sera commandé,
mode Construction se désactivera automatiquement et tous les signaux seront e
fonction.

Le contr6le d'ascenseur doit étre en mode Inspection.
1 Appuyer sur la toua «ESC».

1 Appuyer sur les touchesUWP/DOWNeé j usquodau mBPM@QDE pr |
D6OOPERA®I ON

1 Appuyer sur la touche kNTER ».

1 Appuyer sur les touches UWP/DOWNe j us qu-menu «MODHEI s
CONSTRUCTION.

1 Appuyer sur la touche kNTER».
1 Appuyer sur la touwe «UP » pour activer le mode Construction.
Menu Enregistrer les planchers :

Ce menu per met de | ancer l a fonction
contréle utilise un ruban perforé ou un encodeur sur le gouverneur pour la position
desplanchergvoir la sectior8.1.2.

Le contrdle d'ascenseur doit étre en mode Inspection.
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1.2.6.

1 Appuyer sur la touche KSC».

1 Appuyer sur les touches WP/DOWNe jusquobau me n u
« CONFIGURATION ASCENSEUR & LCD».

1 Appuye sur la touche ENTER».

1 Appuyer sur les touches WP/DOWNe j us qu 6-manu S C
« ENREGISTRER LES PLANCHERS.

1 Appuyer sur la touche kNTER ».

1 Appuyer sur la touche WP » pour activer le mode Enregistrer les planchers.

Lorsque | e contsn?! leen ddad cee ndsGeeunrr eegi st r
pl ancher s, LCD»udfiche ilet contente du goM483¢e ) | 6end
«IND=e¢ de | 6®cran de supervision. 1 es

zone de porte (DZO) rencontré estle mémequeembr e d o ®t ages.
Menu Options ascenseur :

Ce menu offre différentes options pour configurer et ajuster I'ascenseur. Les options
sont réparties dans difféerents sous menBso u r pl us doinfor
| 6Appendice C.

1 Appuyer sur la touche kSC».

1 Appuyer sur les touches WP/DOWNEe jusqubau me n u
« CONFIGURATION ASCENSEUR & LCD».

=

Appuyer sur la touche kNTER ».

=

Appuyer sur les touches UP/DOWNe | u s q u-enw «OBTOQONS
ASCENSEUR».

Appuyer sur la touche kNTER ».

(@)}

1
91 Appuyer sur les touchesUP/DOWNe j us qu | 6option d
1 Appuyer sur la touche kKNTER ».

1 Appuyer sur les touchesUP/DOWNeé j usqubau param tre

Pour modifier un parameétre :

1 Appuyer sur les touchesLEFT/RIGHT » pour étre en mode Edition.

1 Appuyer sur les toucheslkEFT/RIGHT» pour positionner le curseur sur le
chiffre a modifier.
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1 Appuyer sur les touchesWP/DOWN» pour changer le chiffre désiré.

I Appuyer sur la touche kNTER» pour enregistrer votre choix et quitter le
mode Edition.

ou
1 Appuyer sur la touche KSC» pour annuler et quitter le mode Edition.

1 Appuyer sur la touche kSC» pour revenir au menu précédent.

1-8



UTILISATION DE LA CONSOLE DE PROGRAMMATION (PROO01 OU PRO27) :

La console de programmation per met | Oiaation tost a u
comme | 6utilitaire LCD. De pl us, sous | a sup
modi fier ou dobéajouter une s®quence de programmn

CAM1H-PROO1-E

2.1. CONNECTION DE LA CONSOLE DE PROGRAMMATION :

La console de programmation se connecte sumpdrt périphérigue RERIPHERAL» de
| 6aut omate. Toujours | ai MONTORb».a cl|l ® sur | a

Si le port périphérique est déja utilisé par le LCD, par exemple, ne pas oublier de le
reconnecter une fois terminé. De plus, il faudra remettes interrupteurs comme ils étaient.

2.1.1. Sur | 6aut omate CJ1M

Ouvrir la porte SW SETTING AND BATTERY» située au dessus du port de
communication et 4mea«OFFe. | Gantceomswptee wnre
des tirets deé& h ®edldpestianpHR»¢DROITE).

4

PROGRAMMASLE
CONTROLLER

L LIRT ]
o,

PERIPHERAL

2.2. VISUALISER ET CHANGER UN DM (CONFIGURATION DE LOASCENSEUR)
Afin débacc®der au registre 492, par exempl e
1 CLRA MONTRA 3

1T DM A 492A MONTR
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2.3.

Ecran = IDM492 000(

Pour modifier un registre faire

1 CHGA 1234A WRITE
Ecran = IDM492 1234

Pour revenir au début faire

1 CLRA CLR

CONSULTER LES ALARMES :
1 CLRA MONTRA 3

1 SHIFTA CH*DM A HRA 80A MONTRA SHIFTA MONTR

Ecran = HR80
B 000000000100000
Bit1l5 BitO

 Donc, l'alarme HR8006 est activée. Falrgour visualiser le HR81

Ecran = HR81
B 000001001000000
Bit15 Bit0

71 Donc, HR8107 et HR8110 sont activées.
' FaireC pour visualiser les autres registres.

VOIR LA SECTION 14.6POUR LA DESCRIPTION DES ALARMES.
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3. MISE EN ROUTE TEMPORAIRE :

A.

Mettre des cavaliers de jonction entre les bornes suivgs#easgférer au plan électrique)
« GOV » et «<GOV1» (gouverneur et circuit du frein d'urgence)
«GOV1i»et«GOV2é (gouverneur et circuit du frein
«J1» et «J6» (puitset toit cabing
«Je»et«l9¢é sOil néy a pas de bo " te doéinspecti
«J9» et «PP» (contact des portes palieres fermé)

«J9» et «PC» (contact de la porte cabine fermé)

«J9» et «J10» (Arrét cabine)

«J10» et «LNH » (limite normale haute)

«J10» et «LNB » (limite normale basse)

«PCH» et «LTT » (contact de limites extrémes hautes en inspe¢tion)

onr 1 | e sans t r ansf Alimentert le wontrole directeonknad @ ipartr de

)l
1
1
1
1
1
1 «J9» et «<HDL » (contact dgorte paliére barré si porte manuelle ou came motorjsée)
)l
)l
1
)l
C
| 6i nterrupteur princiopal L1, L2, L 3.

Enl ever |l es 3 fusibles de | dinterrupteur pr
Controleavec transfor mateur doi sol ati on.

Al i menter | e variateur avec | e transfor mat e
et secondaires appropri ®es. Sdbassurer de ne
et 460Vac pour les variateues460Vac. Le contrble doit étralimenté par un autre circuit
directement au primaire du transformateur. (Voir plans) Nbtettre a la terre la borne XO.

Enlever les 3 fusibles de puissance situés dans le contréleur et mesurer le voltage la premiére
fois. Si | e ¢ o osiblestde puissance, dnasurgr & s/oltadyee au secondaire du
transformateur avant de le raccorder au contrdleur.

Faire |l es raccordements du mot eur9.12¢t9.d3 | 6 e
Mesurer:
T Vol tage doéali mentation du contr®*le (voir p

1 120 volts entre d» et «N », «JC» et «N ».




1 24 VCC entre «A » et «COM», «+AC » et «<COM », «+GR» et «COM», «+DC» et
« COM » (alimentation interne au contrbleur)+24V » & « COM» (alimentation du ruban
s®l ecteur ou de | 6encodeur sur | e gouverne

Les lumiéres vertesROWER» et «kRUNeé doi vent °tre all um®es st
MODE CONSTRUCTION

Le mode <«construction» désactive temporairement certaines détections podliteiada
construction de la cabine de l'ascenseur en madgpection». Des que le contréle d'ascenseur
sera placé en mode aywtomatique> et qu'un déplacement sera commandé, le mode
« construction» se désactivera automatiquement et tous les signeant & fonction.

Le contrdle d'ascenseur doit étre en modesgection>

Avec | 6®cran LCD du contr®l eur

1 Appuyer sur la touche kSC».

1 Appuyer sur les touchesUP/DOWNe j us qubdau nehDUE pDroi OhPcE RpAaTll C
1 Appuyer sur la touche kNTER ».

1 Appuyer sur les touchesdP/DOWNe | u s g unfeauuMGDE CONSTRUCTION.

1 Appuyer sur la touche kNTER ».

1 Appuyer sur la touche WP » pour activer le mode Construction.

Avec la console de programmation (COMIPROO01):

Mettre la valeur 0001 dans le DIZ49 pour activer le mode (Voir la secti@n2 pour les
explications.

Circuits désactivés:

Supervision contact de frein.
Température moteur KHM ».
Signaux génératrice GEN1,GEN2».

Supervision des interrugtirs «.RH, LRH1, LRB, LRB1, SLH, SLH1, SLB, SLB%.

= =2 = =4 =4

Alarme de surcharge du moteur pour réduction de vitesse (Seul le variateur de vitesse protéc
le moteur).

1 Les entrées du code a barrBX P2, P3,.»

1 Les signaux de feu sont entierement désactivés.
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1 Le signal de surcharge en cabing2 ».
1 Toutes les sorties qui actionnent les alarmes sonores sont désactivées.
A ce point de la procédure, vérifier

Entrées de |'automate devant étre activées

1 +A, PC, PP, GTS, LNH, LNB, J, SW6, RDY, SR.
1 HDL (contact @ porte paliére barré si porte manuelle ou came motorisée).

Relais qui doivent étre activés

1 ISR ne doit pas étre activé.

71 R5 doit étre active.

1 GTS,(serr¢ ©bl e / frein dourgence).

Les alarmes:

Pour effacer toutes les alarmg8 facons):

{ Maintenir durah 2.5 secondes le boutonREARMEMENT MANUEL » situé sur la carte
ddéi nspection contr®l eur per met doef facer

contr!l eur ddbascenseur S i tout |l es condi ti

1 Actionner l'interrupteux Maintenance» 4 fois de suite

Té&é |1 6aide du LCD, effacer l es al armes et
veri fier qudil néy en ait aucune de pr ®ser
instructions).

Instructions des gomandes possibles pour bouger en inspection
Avec | dinspection contr?tle
Mettre les interrupteurs de dérivation de portes paliéres et cabines a la poSH&ET ».

Pour bouger en inspection contréliglettre un cavalier de jonction entre les terminawbA » et
«ISRé . Mettre | 6interr uplNSPECTION® Appwer sur lesmoutons| a
«UP» ou «xDOWN » de la carte dRT-INT-02é pour faire bouger | 6a:

Avec | 6i nsagbmeou avecrunetcansole a distance

Ne pas recorder le terminal {SR». Le témoin correspondant alSR» doit étre éteint.
Raccorder le bouton MONTE » et <kDESCENTE» de votre console entre le terminauxA«»
et «<PCH» et «+A » et «<PCB».




Mettre | e DM2112 ~° 0 poeurentrd [Pseacodeursv(secthl3.d. d ®t
Exécuter les procédures de mise en route du variateur de vitesse décrites auSchesgjtra la
section9.5inclusivement.

Avant de d®pl acer du personnel avec | 6asc:¢
| 6encodeur du8lmadtlddr, sections

1 est maintenant temps de proc®der | 6aj u
mode I nspection. Pour proc®der ~ | 6ajusteme
cavaliers de jonction, car lagits se maxi mal e de | 0i nspepi/mnon c
Le seuil estajustt a190i / mi n ° | dusine. Pour une plus g
| 6ascenseur en cas doéupgémcae, dpl gt e@isspdgtiore s & ¢
programmeée.

Ut i | i s e dRT-LGD® etmadifier (a valeur du registreDiM2119 ».

Procéder aux ajustements temporaires du frein.

Regarder sur le plan du contréle pour déterminer quel type de systéme alimente [8i fiein.
contrble est m n i doun frein digital ajuster Il es p
point suivant.

caR
JRT-DAB-GLY
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D®pl acer | 6ascenseur en mode i ndJRle>et«FR2ZN. et
Ajuster les voltages de départ et de maintien avec les regssinants

Accéder au menu «<ACCES AUX REGISTRES

DMO0115: Voltage initial pour magnétiser le frein juste assez pour commencer a glisser. Exemple
30 volts

DMO0116: Voltage maximal envoyé au bobinagexemple 110 volts
DMO0117: Voltage de maintienaprésbouver t ur e. Exemple 65 volt

DMO0118: Temps pour passer de initial a voltage maximal ( 0.1 g&emple 20 pour 2.0 sec




DMO0119: Temps pour passer de initial & voltafgemaintien( 0.1 sec.). Exemple 20 pour 2.0 sec

A | darr=°t, | e étement appliqlidapres 076 tsacande cModifierd le DM47 pour

sbassurer que | e variateur retienne | dascen
IMPORTANT

Les entr®es de | 6aut omate f onct ii enpaseapptiquer 2 4

de 120 volts AC sur les entrées 24 volts CQa gourrait les endommager. Lors de la réception

du controle, la borne  «COM » sont mises a la terre.




4. INSTALLATION MECANIQUE DES EQUIPEMENTS :

A. Proc®der ~° | 6installation des | imites de ra
d 6 ar r °otrs adpepalisre extrémes (sectibhet7.2).

B. Proc®der ° | dinstall av®on du ruban s®l ecteu

C. Procéderau e st e des installations m®caniques et




5. MISE EN ROUTE FINALE :

A.Proc®der au calibrage final et ) | 6appBllenti s
8.1.2
B. Descendre en inspection | a cabine @gadurcev onio

pas le cas, vous devrez retourner a la seétibil.2
C. Procéder avec la suite esectiorD.6 « Mise en route du variateur de vitesse

D. Raccorder la sonde de température du moteur, si le moteur ne posséde pas de sonde, mettre
valeur «1234» dans le DM183.

E. Procéder aux ajustementsdix du frein.

Regarder sur le plan du contréle pour déterminer quel type de systéme alimente le frein. Si I
contrll e est mu n i déun frein digital aj ust
point suivant.

caR
JRT-DAB-GLY

B —— ) ud——< 2 TxB(x1) LSRN
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A o0 BA 3
d
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SA

AL

~Iqu.- 10AMPS M RM BRK

+
"* = Eralls
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| : -3
| 4 Wj or o ™ 3 or |
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un)—H—L—W. 0 sn ™ | unEsYNOWRO | 4 () z

M. Accéder au menu «ACCES AUX REGIRES»

DMO0950: Voltage initial pour magnétiser le frein juste assez pour commencer a glisser. Exemple
30 volts

DMO0951: Voltage maximal envoyé au bobinagexemple 110 volts
DM0952: Vol tage de maintien apr s | 6ouverture
DMO0953: Tempspour passer de initial a voltage maximal ( 0.1 séxg¢mple 20 pour 2.0 sec

Si votre écran graphique est fonctionnel, accéder au m&uanfiguration des ascenseuks
frein »




. Configuration des voltages d'opération du frein

¥max RSstop

Voltage marche

Voltage

départ Rmax Running voltage . Rstop
Start
voltage
=, Ouverture du frein Arrét au plancher » i
Brake opening Floor stop

; . : ; : ” Ascenseur #1
Yoltage de départ juste avant glissement dans le frein de la roue d'entrainement ol

Yoltage marimal appliqué au frein Lire

Voltage de marche I—' Enreqgistrer

Durée de la rampe d'ouverture du frein 'Amas’.
Waleurs permises: 1 4120 (1410 sec))

Fermer

Durée de la rampe d'amét au plancher ‘Rstop’.
Yaleurs permises: 1 8120[1/10 sec))

A | darr°t, l e frein doit °tre coberdd DMd4% me n
pour sb6bassurer que |l e variateur retienne |

Procéder aux ajustements du circuit de surveillance du frein (section 11.3).
Note, la surveillance du frein est désactivée en inspection et en maintenance.

Pl acer | 6as c BAINTENANCEen anvoedce I¢coi nterrupteur d:

Mettre | O6interrupt eurNOBRMALn.dlpera possible de "placerades p o
appels de cabine sans que | e sUMPBR»tdessermsadun U v I
des limites deralent m®c ani ques. Proc®der ~ | 06ajusteme

des déplacements a différents endroits. Optimiser les déplacements selon les 3 types de courbe
Economie, Normale et Performance (secti®® au complet). Voir les section8.7 pour
| 6aj ustement des gains.

Lorsquodil est possible doeffectuer des d®p
d®sir®es, proc®der ~ | otaijastednmemdeciike | @s & @tm
Proc®der " l 6i nstall ati on et cali brage du
(sectionl10).

Placer tous les interrupteude dérivatiord la position ARRET » et procéder aux ajustements
déouverture et de fermeture de |l a porte.

Procéder en 2 étapes pour ajuster les niveaux de planchers précisément




1 Ajuster la précision des arréts au plancher (se&ib

1 Lorsque les arréts aux planchers sont constants a vide et pleine charge, le systéme ¢
positionnement permet de corriger la position de chaque plancher individuellement. Voir la
section8.3« CORRECTION MANUELLE DE LA POSITION DES PLANCHERS».

Ajuster la consigne dephar gement ° | douverture du frei
LW3 (section9.9).

Procéder aux autres ajustements décrits au chagitre
Ajuster les limites de déplacement en acces (XIN) se8tibn
Effectuer les tests de la sectibh

Les alarmes:

Pour effacer toutes les alarmg8 facons):

{ Maintenir durant 2.5 secondes le boutoREARMEMENT MANUEL » situé sur la carte
doi nspection contr*l eur per mete réadmerftbud le e r
contr!l|l eur ddbascenseur S i tout |l es condi ti

1 Actionner l'interrupteur #aintenance> 4 fois de suite

Té& |1 6aide du LCD, effacer |l es al armes et
vérifierqwi | ndéy en ait aucune de pr®sente. (VI
instructions).

Procéder a la sauvegarde des parameétres du systeme de positionnement POSI1000. Voir sect
15.

Sile contrd e ur poss de une unit® ° batterie pou
| 6appendice G afin param®trer et des tester

IMPORTANT

Les entr®es de | 6aut omate f onct ii denpaseapptigue” 2 4
de 120 volts AC sur les entrées 24 volts CC, cela pourrait les endommager. Lors de la réception
du contréle, les bornes COM » sont mises a la terre.




6. TYPE DE CONTROLE :

6.1.

6.2.

CONTROLE DUPLEX (SANS REPARTITEUR) :

Un interrupteur principal est requis poardontréle #1 et un autre pour le contrdle #2. Donc, une

alimentation s®par ®e pour | e groupe ndest p
Les deux contr!les sont munis de | eurs pro
ensemble par le port RS232 ou par un réseau CailBugviennent automatiquement en mode

dupl ex. € ce moment , ils se r®partissent |

par leurs ports de communication, ils sont alors deux contrdles simplex séparés. Donc, lors de |
c onst r ucstpaonacessaired de leHcennecter ensemble.

Le service de groupe continu est assuré avec ce type de con@oliruous dispatch back
upeé . Aussitlt que | 6un des deux contrtles pc¢
hor s s e rtrecoatédle prend ihstamamnément tous les appels de paliers sans les effacer.

Connexion en duplex

Connecter aux 2 contréles

fLéali mentation :¢GRN@GAMPe au groupe

1 Tous les appels de palierBU, 2U, 3U, etc. et 2D, 3D, etg.

1 Leserviceicendi e phaBRRP, TSTP, ISOD, FS, ALT, BMR, FH, INCG

TLe service g®n®r aaGENLGEN2JLAU, UGl UG2AINM s 61 | y a

1 Par la suite, connecter les deux processeurs ensemble par le port de communication RS232
| 6ai de drniavecdes toetréléurs ou par un réseau CanBus (CH1,CL1,RET1 et SHD).

BU, 2U, 3U, ETC.
2D, 3D, 4D, ETC, FH.

RFP, TSTP, TSTD, FS, ALT, EMR, INCG
CONTROLE GEN1, GEN2, LAU, UG1, UG2, A1M CONTROLE
#1 +GR, COM #2
COMMUNICATION(RS232) ou
CanBus (CH1,CL1,RE1 et SHD)

Pui sqgque | es deux contr®les ont chacun | eur
temporisateurs ou une programmation des fonctions décrites au chafiireelles doivent étre
faites dans les deux contréles.

CONTROLE DE GROUPE (AVEC REPARTITEUR) :

Un interrupteur principal est requis pour les controles, #1, #2, #3, etc. Pour le controle de groupe
une alimentation séparée a 120VAC est requise.




Tous les contrles simplex sont munis @éeulr s pr opres mMmi Ccr opr oc e s
connect®s en r®seau avec |l e groupe, Il s dey
moment que le groupe distribue les appels de paliers selon un algorithme sophistiqué a chact
des controles simek.

Le programme contenu dans le groupe est congu pour opérer en mode simplex, duplex, triple
et c. Le passage © | 6un ou | 6autre de ces mo

Chaque contrlle simplex est mu n i doune s®q
Chacun des contrdles répond a certains appels de paliers (selon des zones prédéterminées dan:
projet) ainsi qu'a tous les appels de cabine. Cette séquence est contrdlée par le processeur
chaque ascenseur et les signaio> de chaque contrdleur.

Exempé:

Pour un triplex de 9 étages le contrdle #1 pourrait servir les appels de paliers 1 a 3, le controle
#2 pourrait servir les appels de paliers 4 a 6, le contrble #3 pourrait servir les appels paliers 7 a
9 et chaque contréle répond a tous les appelsatiene. Le contréleur #1 recoit les signaux OK2

et OK3 qui lui confirment si les 2 ascenseurs sont présents et fonctionnels, méme chose pour I
autres controles. Le contréleur #2 recoit les signaux OK1 et OK3 et le contrble #3 recoit les
signaux OK1 et OK Si le controle #2 est absent, le contrble #1 va desservir les appels paliers
14 6 et le contréle #3 va desservir les appels paliers 7 a 9. Si les contréles #2 et #3 sont absent
le contréle#1 va desservir tous les appels paliers et ainsi de suite.

Conmexi on au contrlles dobascenseur

Connecter a tous les contrbles
Les bornes €OM » et «+GR» ;

Le service incendie phas®FP, TSTP, TSTD, FS, ALT, FMR, FH, INCG

1
1
TLe service doéune gO®mGENIaGENZ ce doéurgence soOi
1 Les appels paliersBU, 2D, 2U, etcseulement si les contréleurs communique par RS485;

1 Les signaux de présence entre les contréteQ#sl, OK2, OK3, etc;

1 Communication RS485 (2 paireskielder») : TX+, TX-, RX+, RX, SHD.

ou

1 Communication CanBus (1 paireshielder» + 1 fil #18): CH1, CL1, RET1, SHD.

Connexion au contrbleur de groupe

Connecter sur le contrbleur de groupe les signaux suivants

1 Tous les appels de palierBU, 2U, 3U, etc. et 3D, 3D, etg.




6.3.

T Le serviceRFPARATP, TST®D|HS, ALT NR, INCG, FH;

TLe service g®n®r aGENLGEN2dWEL,IUGE d&3eefc. s O |

1 Communication RS485 (2 paireskielder») : TX+, TX-, RX+, RX, SHD.

[l IAVAN B =l VAN IS VAT ol VAN By
o [ O [ e
[ L L L L
e | L e 0w | T e | 1| e
o | [ e UL e | ] e

[ fgo| [ 5o V] sto| [V |50

GROUPE ASC.#1 ASC.#2 ASC.#3 ASC.#4

ou

1 Communication CanBus (1 paireshielder» + 1 fil #18) : CH1, CL1, RET1, SHD.

SHD SHD SHD SHD

—_| — | — | —_|
cL1 cL1 cL1 cL1 CcL1
D L] L] L] {:‘
ern| | o] [ fem] || o] | ]| o
D L L L D
RET] RET] RET] RET] RET]
D L] L] L] D

GROUPE ASC.#1 ASC.#2 ASC.#3 ASC.#/

Pui sque chaque contrtl e poss de son mi cr

temporisateurs ou soil y a une pr dxyceklescmat i
doivert étre faites pour tous les contrbles. Si le systéme comporte un écran opérateur, le
temporisateurs et les fonctions spécifiques pourront étre modifiés simultanément dans tous le
contr'les © partir de cet ®cran. (Consulter

AJUSTEMENT DE L'HORLOGE DU CONTROLE DE GROUPE AVEC L'ECRAN
OPERATEUR :

Le contrble de groupe contient une horloge en temps réel, mai€cellen 6 avanc e

pas
pas dbébune heure automatiquement | e patementt e mj
pour | es grilles de p®riode de pointe en mo

que celleci soit a la bonne heure.

Pour modi f:i er | 6heur e

1 Déplacer le curseur de la souris sur le menu montrant une horloge et appuyer smorie bo
gauche de la souris.
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6.4.

i, Horloge du controle de groupe |

. Succes |
—Date ~Heure
AnnEE |00 Heure (00-23) |4 Eormar |
bois (01-12) |14 tinute |-n
Jour (01-31) {9 seconde | g
Jeudi
Modifier |

1 Déplacer le curseur de la souris sur le bouttQODIFIER » et appuyer sur le bouton gauche
de la souris. A partir de ce moment, les cases sont accessibles.

1 Déplacer le curseur de la souris sur la case a modifier et appuyertsuton gauche de la
souris. Inscrire la nouvelle valeur pour cette case. Répéter cette opération pour chaque valeur
modifier.

1 Déplacer le curseur de la souris sur le bout®iNREGISTRER» et appuyer sur le bouton
gauche de la souris pour transfét@rnouvelle heure au controle de groupe. Le message
«SUCCESe appara’t, si ce nbdest pas |l e cas, e

Le jour de la semaine est automatiquement déterminé par Windows.

1 Pour sortir sans modifier, déplacer le curseur de la souris s | 6 un ou | 6aut
suivants et appuyer sur le bouton gauche de la souris.

CONFIGURATION DE LA REPARTITION DES APPELS AVEC L'ECRAN
OPERATEUR::

Si |l e groupe dbéascenseurs comprend un contr
accessible

1 Déplacer le curseur de la souris sur le menu montrant une courbe sinusoidale et appuyer sur
bouton gauche de la souris.




Configuration des ascenseurs... #

Bépartition des appels. .

M rnbeflm Aen bomarms Ae sk k

1 D®pl acer | e cur seurRERARTITIGN BES ARPELS etsappuyerlsd o p t
le bouton gauche de la saari

im. Paramétres de répartition des appels

—Reparition des appels

Lire
Imponance accordee aux appels cabine (0-10=) |5 _
Gain de temps pour refirer un appel (0-15=) |5 Enreqistrer

Mombre d'appel pour la détection de faible trafic I?

Eermer

Cette fen°tre permet de modifier <certains
(R®partiteur) se sert dans | 6analyse de | a

Répartition des appels:

1 Importance accordée aux appels de cabirE§):

Lorsque deux scenseurs se déplacent dans la méme direction, ce paramétre donne la priorité
'ascenseur qui a un appel cabine au méme niveau que l'appel de palier. L'appel de palie
devrait étre donné a l'ascenseur qui a l'appel de cabine au méme niveau. Cependant,
'ascenseur est trop loin par rapport a l'autre ascenseur, le répartiteur optimisera le temp
d'attente et donnera l'appel de palier a I'ascenseur le mieux placé pour répondre a I'appel.

Ce parametre devrait étre ajusté en fonction du nombre de pland&els,vitesse et du
nombre d'ascenseurs dans le groupe. Ce parameétre est réglé en usine a 5 secondes.

1 Gain de temps pour retirer un appell®s):

Le répartiteur évalue le temps d'attente pour chaque appel de palier entrant et qui ont ét
donnés auparawt. Lorsqu'une réduction du temps d'attente significative est évaluée, I'appel
de palier sera transféré a un autre ascenseur. En fonction des vitesses de déplacement
ascenseurs, ce parametre peut étre augmenté au besoin. Si le gain en tempsasstié®p b
appels vont se transférer d'un ascenseur a l'autre rapidement et sans arrét.

Ce parameétre est réglé en usine a 5 secondes.
1 Nombre d'appels pour la détection de faible trafic

Ce registre fixe un seuil d ' ans péeranunediwatigna | i
de faible trafic.




6.5.

Modi fication déun param tre

1 Pour voir les parametres, déplacer le curseur de la souris sur le bauRia x et appuyer sur
le bouton gauche de la souris.

1 Déplacer le curseur de la souris dans le rectangieicant la valeur a modifier et appuyer sur
le bouton gauche de la souris.

1 Inscrire la nouvelle valeur.
1 Répéter ces 2 étapes pour chaque parametre a modifier.

Enreqgistrement dans le contrble de groupe

1 Déplacer le curseur de la souris sur le bout@NREGISTRER» et appuyer sur le bouton
gauche de la souris. Lorsque le transfert est terminé, le mesSAYECES» apparait, si ce
ndbest pas | e cas, enregistrer une nouvelle

1 Pour fermer la fenétre sans modifier les parametres, déplacer le cursesraeila i s s ur
| 6autre des boutons suivants et appuyer su

| oy =]

CONTROLE DES HEURES DE POINTE :

Il'y a deux fagons de gérer les périodes de poil@eontréle automatique et le contréle manuel.
Dans la gestion aomatique, le contréleur de groupe se base sur certains parametres fournis
auparavant pour d®tecter et g®rer l es p®ri
détermine a quel moment et pour quelle durée les périodes de pointe seront effective

1 Déplacer le curseur de la souris sur le menu montrant une courbe sinusoidale et appuyer sur
bouton gauche de la souris.

1 Replacer le curseur de la souris sur la ligiizonrtrole des heures de poimte

1 Apres une seconde un petit menu a droite ajipara

Y

Configuration des ascenseurs... #

Bépartition des appels...
Contrdle des heures de pointe » Autornatigue. .. |

i i Manuel...
Informations zauvenardées...

1 Déplacer le curseur de la souris horizontalement dans le petit menu et choisir le mode désire
Appuyer sur le bouton gauche de la souris pour accéder au menu sélectionné.
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Crit res doébobservation pour |l a d®t ection au

‘/_/ Barre de menu

Fointe en mantée | Painte en descente I

Durge minimale de la période lors d'un |33

déclenchement automatigue 7 (minutes)

Miveaux 1 & 4 séparement, gte d'appels en mantée I—
repondus »="aleur inscrite; Pointe en montée. g

Sicumul des appels cabine (niv. 5.6,7..) »="aleur Ii
inscrite; Fointe d'appel cabine obhzerves. 3

Mormbre de pointe d'appel cakine »="“aleur inscrite;

Fointe en montée. I3
IE

Sitotal des appels cahine (asc. 1,23, >= Yaleur
insctite; Pointe en montée extentionnée.

Intervalle de temps d'observation (minutes). |3

Autariser declenchement automatique 7 r
Eermer |

Cette fen°tre contient une barre de menu o

Sélection de la période de pointe a modifier

Déplacer le curseur de la souris dans la barre de menu sur le texte correspondant a la pério
de pointe désirée et appuyer Bibouton gauche de la souris. La liste des parameétres pouvant
étre modifiés apparaitra avec les valeurs actuelles.

Modi fication de I|l:@a valeur dbéun param tre

Déplacer le curseur de la souris dans la case correspondant aux paramétres a modifier
appuyersur le bouton gauche de la souris. Modifier la valeur en se servant des touches dt
clavier. Procéder de la méme fagon pour modifier les autres paramétres.

Enreqgistrement des parameétres modifiés

Déplacer le curseur de la souris sur le bout@NREGISTRER » et appuyer sur le bouton
gauche de la souris. Lorsque le transfert est terminé, le mesSaYeGES» apparait, si ce n'est
pas le cas, enregistrer une nouvelle fois.

Les paramétres des 2 grillesP@INTE EN MONTEE» et «<POINTE EN DESCENTE, sont
transférés en méme temps.




Pour fermer | a fen°tre sans modifier | es pe¢
ou | 6autre des boutons suivants et appuyer

] o =

Description des paramétres de la sectionRointe en montée» :

T Dur ®e minimale de |l a p®riode |l ors dbéun d®c

D s qudune p®riode de pointe en mont ®e es
déoop®ration dans <ce mode. Lor sque lest net e my
requiert plus la période de pointe, le groupe retournera en mode Normal.

T Ni veaux 1 ° 4 s®par®ment, quantit ® panieseppel
montée

Le contrble de groupe regarde les appels en montée qui ont été répondedacun des 4
premiers niveaux. Si l e nombre dbdoappel s
égal a la valeur inscrite a droite, une période de pointe en montée sera déclenchée pour
durée mentionnée-cessus.

Lorsque | 0Oipsedtvabterdatiem est ter mi n®,
remis a zéro et le cycle recommence.

Exemple

Soi l y a plus de 5 appels en mont ®e au ni
pointe en montée sera déclenchée pour 33 minutes.

1 Sile cumul des appels de cabine (niveaux 5, 6, 7 et plus) est >= a la valeur jpsinte des
appels de cabine observée

Le contrdle de groupe détermine quels sont les ascenseurs situés dans les 4 premiers nivee
de | 6®di fi ce ientmogée.i sont en direct

Le controle de groupe fait la somme de tous les appels de cabine des ascenseurs des niveau:
6, 7 et plus.

Si le nombre des appels de cabine devient plus grand ou égal a la valeur inscrite, une poin
des appel s de c abe esquelée momidre dd pointesr observébssatemara®
un seuil (parametre suivant nombr e de pointes dbéappel s ¢
période de pointe en montée sera déclenchée pour la durée mentieteEsisi

Lorsque | 06i nt ebsewationles terdhimé, e eomgiesir dd rlombre de pointes des
appels de cabine est remis a zéro et le cycle recommence.

1 Nombre de pointes des appels de cabine >= valeur inspotate en montée




Ce parametre fixe le nombre de pointes des appels deecsduil avant le déclenchement
doune p®riode de pointe en mont®e (voir pa

Exemple
Pour un groupe de 4 ascenseurs, si les ascenseurs sont au niveau

#1 = ler étage

#2 = Te étage
#3 = be étage
#4 = 4e étage

Seulement les appels dabime des niveaux 5 et plus des ascenseurs #1 et #4 seront
accumulés. Lorsque le compte sera égal a 3, une pointe en montée sera observée et lorsque
compte sera oOoObserv® 3 fois ° | 6int®rieur
pour 33 mintes.

Si le total des appels de cabine (ascenseurs 1, 2, 3, etc.) >= valeur jnxurite en montée
prolongée.

Lorsqudéune p®riode de pointe en mont ®e a
écoulée, le systéme retourne en mode Normal. Cepenel@oitréle de groupe fait la somme

de tous les appels de cabine des ascenseurs du groupe. Si la somme des appels est supéri
ou égale a la valeur inscrite, la durée sera prolongée.

La dur®e de |l a p®riode de poi nureascenseurssera a
sans appel et arr°t® ou si |l e nombre total
Exemple
Val eur inscrite = 0 P®riode de pointe pro
appel.




Description des parameétres déa section «Pointe en descente :

. Critérez d'observation pour la détection automatigue dez périodes de pointe

o i

Fuainte en montée  Pointe en descente

Durée minimale de la periode lars d'un |15

declenchement automatigue ? (minutes)

Base de temps pour le calcul de la gte d'appels en
i . |3
descente repondus a chague niveau. (minutes)

Four chague niv., gte d'appels en descente
repondus >= Yaleur inscrite; Pointe en descente.

|5
Cite d'appels palier en descente enregistnés >= I—
15

Yaleur inscrite; Fointe en descente.

Intervalle de temps d'obsersation (minutes). |3

Autariser declenchement automatique ? r
Fermer |

T Dur ®e mini male de |l a p®riode |l ors dbéun d®c

D s qudune p®riode de pointe en descente
déop®ration dans ce mode.siAfdre st rqafa cl eet d
requiert plus la période de pointe, le groupe retournera en mode Normal.

Base de temps pour | e cal cul de | a quant.
(minutes):

Ce param tre fixe bérubeirval desdeompmpsr d
descente répondus pour chaque niveau.

Lorsque le temps est expiré, les compteurs sont remis a zéro et le cycle recommence (vo
prochain parametre).

Pour chaque niveau, la quantité des appels en descenteugpendaleur inscrite pointe en
descente.

Le contrdle de groupe cumul les appels en descente répondus et ce, pour chacun des nivea
de | 6®di fice. Si l e nombre dbéappels r®ponc
période de pointe en sieente sera déclenchée.

Les compteurs du nombre dbéappels r®pondus
temps pour le calcul est expirée (voir paragraphe précédent).
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Exemple

Si 5 appels au niveau 6 en descente sont répondus dans un intervallenidet8s, une
période de pointe en descente sera déclenchée.

Le contrble de groupe va placer les priorités de stationnement de la fagcon suivante

Priorité 1 niveau 6

Priorité 2 niveau 7

Priorité 3 niveau 5

Pour la durée de la période de pointe.

Quanttéd 6 appel s de paliers en de;paneerdescentar e g i

Le contr®'le de groupe compte | e nombre d'a
temps ddéobservation.

Si |l e nombre doappel soiteaune pliodetde poiate en alésecnte esti |
déclenchée.

Le contrble de groupe répatrtira les priorités de stationnement de facon a ce que les ascensel
soient placés en escalier.

I ntervalle de temps dobéobservation (minutes

Ce paramétre représente le pmnalloué aux différents compteurs pour atteindre les seuils de
déclenchement des périodes de pointe.

Lorsque | e temps inscrit ° droite est ®cht
recommence.

Autorisation du déclenchement automatique

Pour autoriser le contréle de groupe a déclencher les périodes de pointe automatiquemer
placer un crochet dans le petit carré a droite.

Déplacer le curseur de la souris dans le carré a droite et appuyer sur le bouton gauche de
souris pour faire appdtee un crochet et appuyer une autre fois pour le faire disparaitre.

Ne pas oublier dbébenregistrer | es donn®es a
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Déclenchement manuel des périodes de pointe

5 Declenchement anuel des périodes de Selectlonner les cases d inscrire I'heure - Gr, #1-2-3

Selechon Enreglstter Felmer

Painte en montée

Dimanche Lundi Mardi Mercredi Jeudi Vendredi Samedi

1

| | |
2| | | | | | | | | | | | | |
2 | |

( hh:mm )

Durée période de pointe en montée (min] uj
Fainte en descente

Samedi

Dimanche Mercredi Jeudi Vendredi

Durée période de pointe en descente [min) uj

Pour le contréle manuel des heures de pointe, deux grilles horaires sontotiéspdiles servent

) entrer, pour chaque jour de | a semaine,
pointe. La premiére grille concerne les pointes en montée, alors que la seconde concerne I
pointes en descente.

 Fonctionnement

Les casegyrises représentent des périodes non utilisées. Les cases blanches contiennel
| 6heure de | a mise en fonction doéune p®rio

1T S®l ection des cases pour inscrire une heur

Déplacer le curseur de la souris sur le bouton montranioehetr «<SELECTION» et appuyer
sur le bouton gauche de la souris. A partir de ce moment, le curseur de la souris devient u
crochet.

Déplacer le curseur de la souris sur la case grise correspondant a un moment de la journe
désirée et appuyer sur le boutgauche de la souris. La case deviendra blanche et vide.
Répéter cette opération pour chacune des cases désirées.

Si le bouton gauche de la souris est cliqué sur une case blanchej delleendra grise.

Une fois la sélection terminée, positionner le seur de la souris sur le bouton
« SELECTION» et appuyer sur le bouton gauche de la souris pour revenir au curseur normal.

T I'nscription de | Gheure de d®cl enchement

6-12



D®pl acer |l e curseur de | a souris sur [ 6urt
bouton gauche de | a souris pour pouvoir mo

L'option de «copier/coller» est opérationnelle (bouton droit de la souris).
Modification de la durée de la période de pointe

1 y a 21 possibilit®s pour eleremodt&ctlemémba e m
chose pour la période de pointe en descente. Cependant la durée est la méme pour toutes
possibilités.

D®pl acer | e curseur de | a souris 7 droite
| 6autre des oddescemthtse s mont ®e s

A chaque fois que le bouton gauche de la souris est appuyé, le chiffre incrémente ot
décrémente.

Enregistrement des grilles

Déplacer le curseur de la souris sur le bouteiNREGISTRER» et appuyer sur le bouton
gauche de la souris. Le ssage €§UCCESe appara’t , S i ce noest
nouveau.

Déplacer le curseur de la souris sur le boutdfERMER>» pour fermer la fenétre sans
transférer les grilles au contréle de groupe.
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7.

INSTALLATION MECANIQUES DES EQUIPEMENTS:

7.1.

PROCEDURE D61 NTALL AINTERNPTEURS MAGNETIQUE FOURNIT PAR
AUTOMATISATION JRT:

Cette section explique | 6installation m®ca
sont vendu par Automatisation JRT. Siletsysme doéi nt er rpart ed) aitdserters t
l es instructions doéinstallation fournit par

La prochaine section indique les distances requises entre le plancher de la cabine et les planchi
extrémes pour chaque interrupteur en fonction deéasyis e contractuel l e. I
di stance mentionn®e dans | e tableau et posi
juste actionné.

Installation des interrupteurs magnétigues BN31€6RZ de Schmersal

Les interrupteurs magnétiquedu haut doivent avoir leurs cables de connexion en dessous de
|l a bo"te de | 6interrupteur (vers |l e milieu

Les interrupteurs magnétiques du bas doivent avoir leurs cables de connexion au dessus de la

bo"te de | ddinterrupteur (vers |l e milieu du
IMPORTANT
Apr s Il 6install ati on des i nterrupteurs mé
magnethues &«NH » et «LNB » sont utilisés, passer un aimant manuellement pour indiquer
| 6i nterrupteur que | 0ascellemantrperrmiset ~ | 61 n
¢ .
B
MM#NI
D®pl acer | dascenseur en mode inspection de

se placent correctement. Il se peut que certaines limites LRHx, SLHx, LRBxx et SLBx doivent
étre déplacées lors des ajustements fin@lex.sat toujours des valeurs de base, car cela
dépend des courbes de décélérations que vous aurez ajustées.
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Installation des interrupteurs magnétiques Schmersal
fournis par Automatisation JRT Inc. :

NOUVEAU MODELE

PLANCHER DU BAS
BOTTOM FLOOR

|
I
*DISTANCE SUGGEREE
ENTRE INTERRUPTEURS ET AIMANTS
*SUGGESTED DISTANCE
BETWEEN MAGNETS AND MAGNETIC SWITCHES

VUE DU DESSUS
TOP VIEW

INTERRUPTEUR
SWITCH ™

# BRAS FIX AIMANT

STRUCTURE TOIT CABINE
CAR TOP STRUCTURE |

# LIM RAL MAG2

ALUMINIUM
ALUMINUM

\ # RALL FIX LIMITE-2

INTERRUPTEUR MAGNETIC ADROITE . .
MAGNETIC SWITCH RlGHTSIDE_/ e LIRS




TOP FLOOR

*DISTANCE SUGGEREE

ENTRE INTERRUPTEURS ET AIMANTS
*SUGGESTED DISTANCE

BETWEEN MAGNETS AND MAGNETIC SWITCHES

| PLANCHER DU HAUT
|
I

VUE DU DESSUS
TOP VIEW

/.

INTERRUPTEUR
SWITCH

e
! [ MAX
| i j 0.75"
L o 050°
AIMANT 17 . MIN

MAGNET
/

# BRAS FIX AIMANT

STRUCTURE TOIT CABINE
CAR TOP STRUCTURE —\

#LIM RAL MAG-2

B, ALUMINIUM
| ALUMINUM

# RAIL FIXLIMIIT-2
S m—g

INTERRUPTEUR MAGNETIQUE A GAUCHE
MAGNETIC SWITCH LEFTSIDE
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ANCIEN MODELE

STRUCTURE TOIT CABINE
CAR TOP STUCTURE

PLANCHER DU BAS
BOTTOM FLOOR

INTERRUPTEUR
SWITCH

AIMANT
MAGNET

3/4" MAX.
1/2' MIN.

PLAGQUE D'ALUMINIUM
ALUMINUM PLATE

VUE DU DESSUS
TOP VIEW

LRB1 (OFT.)

INTERRUPTELR MAGNETIQUE
A DROITE

MAGNETIC SWITCH

ON THE RIGHT SIDE.

SECTION ADDITIONNELLE REQUISE SI LA
_ VIESSE EXCEDE 425 Pieds/min. (OPT,)
ADDITIONAL SECTION IS REQUIRED FOR
SPEEDS EXCEEDING 425 t1./min. (OPT,)

K
=~

BOULONS 1/4-20NC ET
ECROU AVEC BOUT EN NYLON
1/4-20NC BOLTS AND
NYLON TIP LOCK NUTS
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3/4" MAX.
; PLANCHER DU HAUT
1/2Z” MIN, TOP FLOOR

INTERRUPTEUR
SWITCH

AIMANT
MAGNET i
!
1)

VUE DU DESSUS
TOP VIEW

STRUCTURE TOIT CABINE
CAR TOP STUCTURE

BOULONS 1/4-20NC ET
ECROU AVEC BOUT BN NYLON
1/4-20NC BOLTS AND

NYLON TIP LOCK NUTS

SECTION ADDITIONNELLE REQUISE SI LA
VITESSE EXCEDE 425 Pieds/min. {OPT.
ADDITIONAL SECTION IS REQUIRED FOR
SPEEDS EXCEEDING 425 ft./min, [OPT,)

LRH1 [OFT.)

PLAQUE D' ALUMINIUM
ALUMINUM PLATE
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DI STANCES D6 TIANs TUEB L WTERRUPTEURS MECANIQUES OU
MAGNETIQUES AUX PALIERS EXTREMES :

Voi ci l es | imtes n®cessaires en fonction ¢
jusqubdau bas. Un X indique que cette | imite
Vitesse (pi/min) | 200| 250| 300| 350| 400| 500| 700| 750| 1000

Nom

LEH X | I X [ X | X | X | X | X | X X

LNH X[ I X | X[ X[ X | X | X | X X

SLH - I X[ X[ X[ X X[ XX X

LRH X | I X [ X | X | X | X | X | X X

SLH1 -l -l -l IX XXX ] X

LRH1 - - - [ X I X[ X[ XX X

LRH2 -l -l -l -1 -1-1-1-1X

Y

LRB2 - - - - - - - - X

LRB1 - - - [ X I X[ X[ XX X

SLB1 - - - - X | X | X | X X

LRB X[ I X | X[ X[ X | X | X | X X

SLB - I XXX [ X | X[ XX X

LNB X | I X [ X | X | X | X | X | X X

LEB X I X | X[ X[ X ]| X | X | X X
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7.2.1. Limite nécessaire pour 200 pi/min et - :

‘- <— Limite extréme hau
‘- <—— Limite normale haute

\ < D®c®l ®rati

Cabine -
Nom Fonction Distance en pouce
LEH Limite extréme haute 3 pouces au dessus du plancher
LNH Limite normale haute 1 pouce au dessus du plancher
LRH D®c ®l ®r ati on 20 pouces en dessous du plancher
Y
LRB D®Rc ®l ®r ati on 20 pouces au dessus duaicher
LNB Limite normale basse 1 pouce en dessous du plancher
LEB Limite extréme basse 3 pouces en dessous du plancher

La limite extréme haute kEH » doit étre actionnée des que la cabine eSt ad po
au-dessus du plancher supérieud e | 6 ®eliinferirupteur doiCétre du type
meécaniqueseulement

La limite normale haute kNH » doit étre actionnée dés que la cabine edt@e@ po
au-dessus du plancher supérieud e | 6 ®di fi ce. Cet inter
mécanique ou magnétique selonystéme fourni.

La limite de ralentie hautekRH » doit étre actionné20 poucesavant que la cabine
soit ®gal e au pl ancher sup®rieur de |
mécanique ou magnétique selon le systeme fourni.

LES LIMITES DU BAS DOIVENT ETRE INSTALLEESDANS L 6 ORDRE
INVERSE AUX MEMES DISTANCES DONC: LRB YLHEB

Toujours sbdassurer que |l es arr°ts norm
les limites normales LNHLNB.
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7.2.2.

Limite nécessaire pour 250 pi/min :

(= LEH| < Limite extréme hau
.- &—— Limite normale hau

% Di spositf d

‘ &—— D®c ® ®r gendt

Cabine -
Nom Fonction Distance en pouce (pied)
LEH Limite extéme haute 3 pouces au dessus du plancher
LNH Limite normale haute 1 pouce au dessus du plancher
SLH Di spositi f d 14 pouces en dessous du plancher
LRH D®c ®l ®r at i on| 24 pouces (3 en dessous du plancher

Y

LRB Décélérationd ur g e n (24 pouces (3 au dessus du plancher
SLB Di spositi f d 14 pouces au dessus du plancher
LNB Limite normale basse 1 pouce en dessous du plancher
LEB Limite extréme basse 3 pouces en dessous du plancher

La limite extréme haute kEH » doit étre actionnée des que la cabine et ad po
au-dessus du plancher supérieud e | 6 ®di fi ce. Cet I nt er
meécaniqueseulement

La limite normale haute kNH » doit étre actionnée dés que la cabine edt@ae@ po
au-dessusdu plancher supérieurde | 6 ®di fi ce. Cet inter
mécanique ou magnétigue selon le systeme fourni.

La | i mite doéar rSLH » dobieétresaetionmébd ppucdsaanttqee lac
cabine soit ®gal e a uce. gétmterapieimrpeusairede typee u
meécanique ou magnétique selon le systeme fourni.

La limite de ralentie hautekRH » doit étre actionné24 poucedq?2 pieds)avant que
|l a cabine soit ®gale au plancherredeup®tr
type mécanigue ou magnétique selon le systéme fourni.




LES LIMITES DU BAS DOIVENT ETRE INSTALLEES DANS
INVERSE AUX MEMES DISTACES DONC.

Toujours

sbassurer

leslimites normales LNHLNB.

7.2.3.

Cabine

Limite nécessaire pour 300 pi/min :

(| LEH| <—— Limite extréme hau
.- &—— Limite normale hau

% Di spositf d

“LRH| < p@c®l ®rat |

que |

€es arr

°ts

L6ORDR
LRBLE YLNB YLEB

nor m

Nom Description Distance en pouce (pied)

LEH Limite extréme haute 3 pouces au dessus du plancher

LNH Limite normale haute 1 pouce au dessus du plancher

SLH Dispssi ti f dbdar 18 pouces en dessous du plancher

LRH D®c ®l ®r at i on| 36pouces (3 endessous du plancher
Y

LRB D®c ®1 ®r at i on| 36 pouces (3 audessus du plancher

SLB Di spositif d 18 pouces au dessus du plancher

LNB Limite normale basse 1 pouce en dessous du plancher

LEB Limite extréme basse 3 pouces en dessous du plancher

La limite extréme haute kEH » doit étre dés actionnée que la cabine eSt ad po
au-dessus du plancher supérieud e
meécaniqueseulement

0®di fi

ce. Cet

nter

La limite normale haute kNH » doit étre actionnée dés que la cabirteded a 2 po
au-dessus du plancher supérieud e
mécanique ou magnétigue selon le systeme fourni.

o0®di f i

ce. Cet

nter
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7.2.4.

La | i mite doar rSLH » doieétresaetionnée8d pepucdsaanttqee lag
cabine soit égaleauplaner sup®r i eur de | 6®di fice.
mécanique ou magnétique selon le systeme fourni.

La limite de ralentie hautekRH » doit étre actionné@6 poucedq3 pieds)avant que
|l a cabine soit ®gal e au etmieraupteuhpeut étre dep ®r
type mécanique ou magnétique selon le systeme fourni.

LES LIMITES DU BAS DOIVENT ETREINSTALLEES DANS L6 ORDR
INVERSE AUX MEMES DISTACESDONCLRB Y SLB YLNB YL

Toujours sodbassurer que | es arr°ts norm
les limites normales LNFLNB.

Limite nécessaire pour 350 pi/min :

.- <—— Limite extréme hau
.- < Limite normale hau
(= SLH| < Disposit f déarr
(= LRH| < Disposit f doarr

‘ & D®c ®| ®r gendt

Cabine -
Nom Description Distance en pouce (pied)
LEH Limite extréne haute 3 pouces au dessus du plancher
LNH Limite normale haute 1 pouce au dessus du plancher

SLH Di spositi f do 18 pouces en dessous du plancher
LRH Di spositi f d 6| 36 pouces (3 en dessous du planche
LRH1 Décélératiord 6 ur g e n ¢ 60 pouces (5 en dessous du planche

LRB1 D®c ®l ®r ati on 60 pouces (5 au dessus du plancher
LRB Di spositi f 6| 36 pouces (3 au dessus du plancher
SLB Di spositi f 0 18 pouces au dessus du plancher
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LNB Limite normale basse 1 pouce en dessous dalancher
LEB Limite extréme basse 3 pouces en dessous du plancher

La limite extréme haute kEH » doit étre dés actionnée que la cabine eSt ad po
au-dessus du plancher supérieud e | 6 ®di f i ce. Cet i nter
mécanigueseulement

La limite normale haute kNH » doit étre actionnée des que la cabine edt@e po
au-dessus du plancher supérieud e | 6 ®di fi ce. Cet inter
mécanique ou magnétique selon le systeme fourni.

La | imite doar rSLH » dbieétresaetionméisd ppucdsaanttqee lac
cabine soit ®gale au plancher sup®ri eu
mécanique ou magnétigue selon le systeme fourni.

La limite de ralentie hautelkRH » doit étre actionné®6 pouceq3 pieds)avant que
|l a cabine soit ®gal e au plancher sup®r
type mécanique ou magnétique selon le systeme fourni.

La limite de ralentie haute 1LkRH1 » doit étre actionné@0 pouces (5 piedsavant
que la cabinesi t ®gal e au plancher sup®rieur
de type mécanique ou magnétique selon le systeme fourni.

LES LIMITES DU BAS DOIVENT ETRE INSTALLEES DANS L6 ORDR
INVERSE AUX MEMES DISTACES DONC.

LRB1 Y LRB WBSIYBEWBL

Toujourss 6assurer gue |l es arr°ts normaux a
les limites normales LNFLNB.
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7.2.5. Limite nécessaire pour 400 pi/min :

(= LEH| <—— Limite extréme hau
(= LNH| < Limite normale hau
._ < Di s pos iéttde secou
(Y= LRH| <—— Di s pos iéttdé secou
(J—SLHY < Dij s p o s iéttdé secou

“JLRH1 « D®c®| ®rat i

Cabine¢ -

Nom Description Distance en pouce (pied)

LEH Limite extréme haute 3 pouces au dessudu plancher

LNH Limite normale haute 1 pouce au dessus du plancher

SLH Di sposi tif 0| 24 pouces (3 en dessous du planche
6] 30 pouces en dessous du plancher

SLH1 Di sposi tif
LRH1 D®Rc ®I ®r ati o

Y

6| 36 poucesd) en dessous du planche
66 pouces en dessous du plancher

d
LRH Di spositi f d
d
n

LRB1 D®c ®l ®r ati on 66 pouces au dessus du plancher
SIB1 |[Di spositif d&é| 36pouces (3 audessusduplancher
LRB Di sposi tiédcousd 30 pouces au dessus du plancher
SLB Di sposi ti f d@é| 24pouces (3 audessus duplancher
LNB Limite normale basse 1 pouce en dessous du plancher

LEB Limite extréme basse 3 pouces en dessous du plancher

La limite extréme haute kEH » doit étre des actionnée que la cabine e&t @d po
au-dessus du plancher supérieud e | 6 ®di fi ce. Cet i nter
mécaniqueseulement

La limite normale haute kNH » doit étre actionnée dés que la cabine edtae® po
au-dessus d plancher supérieurde | 6 ®di fi ce. Cet inter
mécanique ou magnétigue selon le systeme fourni.
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La | imite doar r SLH » dod étre actioanéd4 poudes (@ pieds) ¢
avant que la cabine soit égale au plancher supéreeurd 6 ®di f i c e . Cet
étre de type mécanique ou magnétique selon le systeme fourni.

La limite de ralentie hautekRH » doit étre actionné®0 poucesavant que la cabine
soit ®gal e au plancher Sup®ri e udetypde |
mécanique ou magnétigue selon le systeme fourni.

La | imite doar rSLHl»dat étee actiannéB6spoubes3ifdieds) ¢
avant que | a cabine soit ®gale au pl an
étre de type mécanique magnétique selon le systeme fourni.

La limite de ralentie haute 1LRH1 » doit étre actionnéé6 poucesavant que la
cabine soit ®gale au plancher sup®ri eu
mécanique ou magnétigue selon le systeme fourni.

LES LIMITES DU BAS DOIVENT ETRE INSTALLEES DANS L6 ORDR
INVERSE AUX MEMES DISTACES DONC.

LRB1 Y SLB1SYBLREBENB YLEB

Toujours sbdassurer gue |l es arr°ts norm
les limites normales LNFLNB.

7.2.6. Limite nécessaire pour 500 pi/min :

(| LEH | <—— Limite extréme hau
(= LNH| < Limite normale hau

._ < Di s po s iéttde secou
(X|LRH| < Di s p o s iettdé secou
(U SLH] <—— Dij s p o s iéttdé secou

% D®c ® ®r ati

Cabne -

Nom Description Distance en pouce (pied)
LEH Limite extréme haute 3 pouces au dessus du plancher
LNH Limite normale haute 1 pouce au dessus du plancher
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SLH Di sposi ti
LRH Di sposi ti
SLH1 Di sposi ti
LRH1 D®c ®l ®r ati o

(@}

36 pouces (3 en dessous du plancher
48 pouces (4 en dessous du plancher
96 pouces (§ en dessous du plancher
(132 pouces (1) en dessous du plancher

— [—h |[—n
(@)
a

S Q| (&
o

Y
LRB1 D®c ® ®r ati on (¢ 132 pouces (1) au dessus du plancher
SLB1 Di spositif doi 96 pouces (8 au dessus du plancher
LRB Di spositif dég{ 48 pouces (9 au dessus du plancher
SLB Di spositif dboi 36 pouces (3 au dessus du plancher
LNB Limite normale basse 1 pouce en dessous du plancher
LEB Limite extréme basse 3 pouces en dessous du plancher

La limite extréme haute kEH » doit étre des actionnée que la cabine e&t @d po
au-dessus du planchersupérieurde | 6 ®di fi ce. Cet I nt er
mécaniqueseulement

La limite normale haute kNH » doit étre actionnée dés que la cabine edt@ae@ po
au-dessus du plancher supérieud e | 6 ®di fi ce. Cet inter
mécanige ou magnétique selon le systéme fourni.

La | imite doéarr SLH» do& étre actioanédt poudes (8 pieds) ¢
avant que | a cabine soit ®gale au pl an
étre de type mécanique ou magnétique sielaystéme fourni.

La limite de ralentie hautekRH » doit étre actionné#8 pouceq4 pieds)avant que
|l a cabine soit ®gale au plancher sup®r
type mécanigue ou magnétique selon le systéme fourni.

Lalimted darr °t de SlHdlcvaoitrétse adtiannéB6epouces (8 pieds)
avant que | a cabine soit ®gale au pl an
étre de type mécanique ou magnétique selon le systeme fourni.

La limite de ralentie haute 1LRH1 » doit étre actionné&32 pouces (1 pieds)
avant que | a cabine soit ®gale au pl an
étre de type mécanique ou magnétique selon le systeme fourni.

LES LIMITES DU BAS DOIVENT ETRE INSTALLEES DANS L6 ORDR
INVERSE AUX MEMES DISTACES DONC.

LRB1 Y SLB1SYBLREBNB YLEB

Toujours sbdassurer que | es arr°ts norm
les limites normales LNFLNB.
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7.2.7. Limite nécessaire pour 700 pi/min :

(= LEH| <—— Limite extréme hau
(= LNH| < Limite nomale haut
._ < Di s pos iéttde secou
(Y= LRH| <—— Di s pos iéttdé secou
(J—SLHY < Dij s p o s iéttdé secou

Cabine¢ -

“JLRH1 « D®c®| ®rat i

Nom Degription Distance en pouce (pied)
LEH Limite extréme haute 3 pouces au dessus du plancher
LNH Limite normale haute 1 pouce au dessus du plancher
SLH Di spositif déid 60pouces(5endessousduplancher
LRH Di spositif dbéd 72pouces (8 endessous duplancher
SLH1 Di sposi tif dégd 144 pouces (12en dessous du plancher
LRH1 D®c ® ®r ati on ( 216 pouces (18 en dessous du plancher
Y
LRB1 D®c ® ®r ati on ( 216 pouces (18 au dessus du plancher
SLB1 Di spositif déid 144 pouces (12audessus du plancher
LRB Di spositif doi{ 72 pouces (§ au dessus du plancher
SLB Di spositif dbobi 60 pouces (5 au dessus du plancher
LNB Limite normale basse 1 pouce en dessous du plancher
LEB Limite extréme basse 3 pouces en dessous du plancher

La limite extréme haute kEH » doit étre actionnée dés que la cabine e& @d po
au-dessus du planchr supérieurde | 6 ®di fi ce. Cet
mécaniqueseulement

nt er

La limite normale haute kNH » doit étre actionnée dés que la cabine edtae® po
au-dessus du plancher supérieud e | 6 ®di fi ce. Cet
mécangue ou magnétique selon le systéme fourni.

nter
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7.2.8.

La | imite doar r SLH » dod étre actioané60 poudes (6 pieds) ¢
avant que | a cabine soit ®gale au pl an
étre de type mécanique ou magnétiquerskEsystéeme fourni.

La limite de ralentie hautekRH » doit étre actionnéé2 poucedq6 pieds)avant que
|l a cabine soit ®gale au plancher sup®r
type mécanique ou magnétique selon le systeme fourni.

La limte doéarr °t d e SLHle»cdoituétres actioranédtlde pouces(12
pieds) avant gue l a cabine soit ®gal e au
interrupteur peut étre de type mécanique ou magnétique selon le systeme fourni.

La limite de ralentie hauté «LRH1 » doit étre actionné216 pouceg(18 pieds)
avant que | a cabine soit ®gale au pl an
étre de type mécanique ou magnétique selon le systeme fourni.

LES LIMITES DU BAS DOIVENT ETRE INSTALLEES DA N8DRE6 O
INVERSE AUX MEMES DISTACES DONC.

LRB1 Y SLB1SYBLREBENB YLEB

Toujours sbdassurer gue |l es arr°ts norm
les limites normales LNFLNB.

Limite nécessaire pour 750 pi/min :

(| LEH | <—— Limite extréme hau
(= LNH| < Limite normale hau

._ < Di s po s iéttde secou
(X|LRH| < Di s p o s iettdé secou
(U SLHI <—— Dijspositifd & &t dersecou

% D®c ® ®r ati

Cabine -

Nom Description Distance en pouce (pied)
LEH Limite extréme haute 3 pouces au dessus du plancher
LNH Limite normale haute 1 pouce au dessus du plancher
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SLH Di sposi ti
LRH Di sposi ti
SLH1 Di sposi ti
LRH1 D®c ®l ®r ati o

(@}

72 pouces (§ en dessous du plancher
96 pouces (8 en dessous du plancher
156 pouces (13 en dessous du plancher
¢ 240 pouces (20 en dessous du plancher

— [—h |[—n
(@)
a

S Q||
o

Y
LRB1 D®c ® ®r at i on (¢ 240 pouces (20 au dessus du plancher
SLB1 Di spositif dbéd 156 pouces (13audessus du plancher
LRB Di spositif dég{ 96 pouces (8 au dessus du plancher
SLB Di spositif dboi 72 pouces (6 au dessus du plancher
LNB Limite normale basse 1 pouce en dessous du plancher
LEB Limite extréme basse 3 pouces en dessous du plancher

La limite extréme haute kEH » doit étre actionnée dés que la cabine e&t @d po
au-dessus du planchr supérieurde | 6 ®di fi ce. Cet I nt er
mécaniqueseulement

La limite normale haute kNH » doit étre actionnée dés que la cabine edt@ae@ po
au-dessus du plancher supérieud e | 6 ®di fi ce. Cet inter
mécangue ou magnétique selon le systéme fourni.

La | imite doéarr SLH» do& étre actioané@2 poudesbupteds) ¢
avant que | a cabine soit ®gale au pl an
étre de type mécanique ou magnétiquersksystéeme fourni.

La limite de ralentie hautekRH » doit étre actionné@6 pouceq8 pieds)avant que
|l a cabine soit ®gale au plancher sup®r
type mécanigue ou magnétique selon le systéme fourni.

La limte doéarr °t d e SLHIe»cdoituétres actioran@édb6e pouces(13
pieds) av ant gue |l a cabine soit ®gal e au
interrupteur peut étre de type mécanique ou magnétique selon le systeme fourni.

La limite de ralentie hauté «LRH1 » doit étre actionné240 pouces(20 pieds)
avant que | a cabine soit ®gale au pl an
étre de type mécanique ou magnétique selon le systeme fourni.

LES LIMITES DU BAS DOIVENT ETRE INSTALLEES DANSDRE® O
INVERSE AUX MEMES DISTACES DONC.

LRB1 Y SLB1SYBLREBNB YLEB

Toujours sbdassurer que | es arr°ts norm
les limites normales LNFLNB.
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7.2.9. Limite nécessaire pour 1000 pi/min :

< Limite extréme hau
——
N
——
<
—

“JLRH2 < D®c ®| ®r at i

Cabine¢ -

Limite normale haut

Di s p o s iéttdé secou

Di s p o s iéttdd sécow

Di s p o s iéttde secou

Di s p o s iéttdé secou

Nom Description Distance en pouce (pied)
LEH Limite extréme haute 3 pouces au dessus du plancher
LNH Limite normale haute 1 pouce au dessus du plancher
SLH Di spositif dbé 96 pouces (8 en dessous du plancher
LRH Di sposi ti f urd® ¢ 156 pouces (13en dessous du plancher
SLH1 Di spositif dé 216 pouces (18 en dessous du plancher
LRH1 Di spositif dbé 300 pouces (2% en dessous du plancher
LRH2 D®c ®l ®r ati on 420 pouces (3% en dessous dplancher
Y
LRB2 D®c ®l ®r ati on 420 pouces (3% au dessus du plancher
LRB1 Di spositif dbo 300 pouces (2% au dessus du plancher
SLB1 Di spositif déid 216 pouces (18 audessus du plancher
LRB Di s posi dasEcoulsd 156 pouces (13 au dessus du plancher
SLB Di spositif dbo 96 pouces (8 au dessus du plancher
LNB Limite normale basse 1 pouce en dessous du plancher
LEB Limite extréme basse 3 pouces en dessous du plancher

La limite extrémehaute «LEH » doit étre actionnée dés que la cabine e&t @d po
au-dessus du plancher supérieud e
mécaniqueseulement

| 6®di fi ce. Cet i nter
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La limite normale haute kNH » doit étre actionnée dés que la cabine edtae@ po
au-dessus du plancher supérieud e | 6 ®di fi ce. Cet inter
mécanique ou magnétique selon le systeme fourni.

La | imite doéarr SLH» do& étrse acioané86 poudes8upteds) ¢
avant que la cabine soit égale au plancherp ®r i eur de | 6®di fi c
étre de type mécaniqgue ou magnétique selon le systéme fourni.

La limite de ralentie haute kRH » doit étre actionnég56 pouceq13 pieds)avant
gue | a cabine soit ®gal e ainterryptewa peattéteer s
de type mécanique ou magnétique selon le systeme fourni.

La | imite doar r °StH1 s doit &re actiomme®16 poacas{leé ¢
pieds) av ant gue | a cabine soit ®gal e au
interrupteur peuétre de type mécanique ou magnétique selon le systéme fourni.

La limite de ralentie haute 1LRH1 » doit étre actionné800 pouces(25 pieds)
avant que | a cabine soit ®gale au pl an
étre de type mécanique onagnétique selon le systeme fourni.

La limite de ralentie haute 2LRH2 » doit étre actionnéd20 poucey(35 pieds)
avant que | a cabine soit ®gale au pl an
étre de type mécanique ou magnétique selonsi&me fourni.

LES LIMITES DU BAS DOIVENT ETRE INSTALLEES DANS L6 ORDR
INVERSE AUX MEMES DISTACES DONC.

LRB2YLRB1 Y SLBY SLBRBLNB YLEB

Toujours sdassurer gue |l es arr°ts norm
les limites normales LNFLNB.
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7.3.

INSTALLATION DU RUBAN PERFORE (ENCODEUR DE REDONDANCE) OU DU
RUBAN STANDARD ET DE LOENCODEUR D E DANCED&UR LE

GOUVERNEUR, L oL AVBREUR OU LA POULI E DOENTRACNEM
(SHEAVE) :
Un ruban m®tallique est install ® dans | e pu
ruban et un ruban perfor®, ce dernoodeairrde s er
positionnement (continuer a la sectidr8.1). Par contre, si le ruban est un ruban standard, il
faudra installer | 6encodeur de redondance
pouied6entra "  nement (shed32) (continuer ° | a
il
I3
L
& - [o]
] 22
Steel
Tape
3":1,»
5|2
7.3.1. Mise en place du ruban perforé (encodeur de redondance) :

Ce type de controleur utilise un deuxieme encodeur permettant de valider la position

de | dewrcoprincipal. Lorsque | 6erreur d:
atteindra un niveau maxi mal, | 6ascense
U ruban m®tallique est I nstall ® dans

n
ddéoai mants s®par ® pau mikewn ea colanheoda gaeichedest t
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utilis®e pour indiquer | es zones de po
La colonne du centre (les trous) servi
positionnement et la colonne de droite, servirau code binaire p
de la position de la cabine. La téte contenant les capteurs magnétiques est installée s
le toit de la cabine.

7.3.2. Mi s e en pl ace du ruban s®l ecteur st
redondance :

Ce type de controleur lise un deuxiéme encodeur permettant de valider la position
de | 6encodeur principal. Lorsque | 6err
atteindra un niveau maximal, | 6ascense

Ruban sélecteur:

Un ruban métallique est installé danse  puits de | dascenseu
ddai mant s. La rang®e de gauche est wut.i
| op®ration du circuit de nivelage. L &

| 6aut ocorrecti on «ahlane. ILa tétp comtenant des camterirs |
magnétiques est installée sur le toit de la cabine.
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